Nazwa modutu (bloku przedmiotow): .
TECHNOLOGIA 1 ORGANIZACJA ROBOT BUDOWLANYCH

Kod modutu: C.15

Nazwa przedmiotu:
TECHNOLOGIA I ORGANIZACJA ROBOT BUDOWLANYCH

Kod przedmiotu: C.15.11

% Nazwa jednostki prowadzacej przedmiot / modut:

g INSTYTUT POLITECHNICZNY

2 | Nazwa kierunku:

s |BUDOWNICTWO

% Forma studiow: Profil ksztalcenia: Poziom ksztalcenia:

[c\; STACJONARNE PRAKTYCZNY STUDIA 1 STOPNIA

£ | Rok/semestr: Status przedmiotu /modutu: Jezyk przedmiotu / modutu:

é 111/6 OBOWIAZKOWY POLSKI

= |Forma zaje¢ inne

wyktad ¢wiczenia | laboratorium projekt seminarium (wpisaé
jakie)

Wymiar
zajec 30 - - 15 - -

Koordynator przedmiotu /

modulu

dr inz. Adam Kristowski

Prowadzacy zajecia

dr inz. Adam Kristowski

Cel ksztalcenia

Zapoznanie studentow z zasadami identyfikowania ograniczen wplywajacych
na jako$¢ robot, analiza przygotowania i projektowania realizacji robot,
organizowaniem budowy, organizowaniem dostaw na plac budowy.

Wymagania wstepne Znajomo$¢ zagadnien z  przedmiotu Technologia i organizacja robot

budowlanych 1 i ekonomiki budownictwa

EFEKTY UCZENIA SIE
Nr
efektu Kod
uczenia . L kierunkowe
sie/ Opis efektu uczenia si¢ 9o efektu
grupy uczenia si¢
efektow
Student zna i wyjasnia sposob doboru i zasadno$¢ stosowania technologii robot
01 budowlanych kubaturowych i liniowych w nalezytej kolejno$ci organizacyjnej ich | K1B_W14
stosowania w procesie budowlanym.
Student potrafi charakteryzowaé sposdb opracowania warunkéw technicznych
02 wykonania i odbioru rob6t budowlanych oraz specyfikacji technicznych wykonania i | K1B_U16
odbioru robdt budowlanych, planu zagospodarowania placu budowy i bioz.
Student potrafi scharakteryzowaé¢ technologie robot: obiektow kubaturowych,
03 . o : . K1B_U13
liniowych, inzynieryjnych, wyburzeniowych, remontowych, montazowych. -
Student potrafi przedstawi¢ pod wzgledem technologicznym i organizacyjnym
) . . A .| K1B_U16
04 przebieg robot budowlanych pod wzgledem kryterium czasu realizacji zadan -
Lo K1B_U17
inzynieryjno — budowlanych. -
Student potrafi rozwigza¢ problemy zwigzane z opracowaniem harmonogramow, tabeli
05 pracochlonnosci 1 warunkéw  technicznych wykonania 1 odbioru robot| K1B_U12
z uwzglednieniem przepiséw bhp.
Student potrafi oceni¢ jako$¢ dokumentacji technologiczno — organizacyjnej pod
06 L . K1B_U06
wzgledem jej jakos$ci i przydatnosci w procesie budowy. -
07 Student jest zorientowany na planowanie i organizowanie robot budowlanych K1B K04

w sposob przedsiebiorczy.

C.i151- 1




TRESCI PROGRAMOWE

Wyklad

W trakcie zajg¢ przedstawione sa metody zarzadzania i organizacji robot budowlanych. Rozwdj metod
organizacji, metody analityczne 1 graficzne, omowienie zasad organizacji rob6t budowlanych,
harmonogramowanie robdt — wykonanie harmonogramu robdt zadan ztozonych. Przedstawienie metod
sieciowych zasady budowy sieci polaczen, modernizacja sieci. Nanoszenie zmian na istniejace harmonogramy.
Metody sa przedstawiane w nawigzaniu do zarzadzania zasobami, dostawami, transportem oraz brygadami
roboczymi na budowie. Zagospodarowanie i organizacja placu budowy oraz zasady bezpieczenstwa i ochrony
zdrowia na budowie. Przedstawiona jest kolejnos¢ postgpowania przy projektowaniu placu budowy, zasady
obliczania wielkosci skladowisk 1 placow magazynowych, zasady obliczania wielkosci zaplecza
administracyjno — socjalnego i jego usytuowanie, uwzglednienie dostaw i cigzkiego transportu — planowanie
sieci drog na budowie. Zasilanie budowy w media. Stanowiska produkcji pomocniczej. Osobnym zagadnieniem
jest przedstawienie technologii robot inzynieryjnych, wyburzeniowych i liniowych, wykonczeniowych.

Projekt

W ramach ¢wiczen studenci wykonuja projekt technologii i organizacji robot budowlanych cz.Il zawierajacy

cz.l oraz zestawienia RMS, specyfikacje techniczne, harmonogramy i plan zagospodarowania placu budowy,
plan bioz.

Szymkowiak A. Poradnik kierownika budowy Forum 2011
Literatura podstawowa Panas J. Nowy poradnik majstra budowlanego Arkady 2009
Dyzewski A.: Technologia i organizacja budowy, Arkady, Warszawa 1991

Literatura uzupetniajaca | Jamrozy Z.: Technologia betonu, PWN, Warszawa 2005

Rowinski L. Organizacja produkcji budowlanej Arkady 1982

Praca zbiorowa Budownictwo og6lne Arkady 2009 tom I-V

Jaworski K. Metodologia projektowania realizacji budowy PWN 2009

Wyktad z prezentacja multimedialng
Projektowanie — rozwigzywanie praktycznych zagadnien projektowania

Metody ksztatcenia - . i 4 )

technologiczno — organizacyjnego takze przy pomocy programéw komputerowych

wspierajacych projektowanie i planowanie robdt budowlanych.

Metody weryfikacji efektow uczenia sig L\f; /egfrilg; :fce Zlftg';

Kolokwium zaliczeniowe 01, 02, 03
Ocena z projektu 04, 05, 06, 07
Forma i warunki Wyktady - kolokwium zaliczeniowe — sem VI — 50% oceny koncowe;j
zaliczenia Projektowanie — ocena z projektu — 50% oceny koncowe;j

Przedmiot konczy si¢ egzaminem po VI semestrze obejmujacym materiat
z semestru V i VI — ocena koncowa stanowi $rednig arytmetyczna pozytywnych
ocen z zaliczenia sem V, VI i pracy egzaminacyjnej
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NAKLAD PRACY STUDENTA

Liczba godzin

Rodzaj dziatan/zajgc Ogotem W tym zajecia powigzane
z praktycznym przygotowaniem
zawodowym
Udziat w wyktadach 30 }
Samodzielne studiowanie S -
Udziat w éwiczeniach projektowych 15 15
Samodzielne przygotowywanie si¢ do ¢wiczen } }
Przygotowanie projektu / eseju / itp. 30 30
Przygotowanie si¢ do egzaminu / zaliczenia 20 B}
Udziat w konsultacjach 1 1
Inne - l
LACZNY naklad pracy studenta w godz. 101 46
Liczba punktow ECTS za przedmiot 4
Liczba punktow ECTS zwigzana z zaj¢ciami 1,8
praktycznymi
Liczba punktéw ECTS za zajeciach wymagajace 1,8

bezposredniego udziatu nauczycieli akademickich

C.15.11 -

3




